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Technique de surveillance

VARIMETER
Controleur de charge moteur
MK 9397N, MH 9397

Traduction
de la notice originale
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MK 9397N

MH 9397

Description du produit

Les contr6leurs de charge moteur MK 9397N et MH 9397 de la famille
VARIMETER surveillent de maniére efficace la charge des moteurs et les
fonctionnalités des récepteurs électriques triphasés.

En cas de dépassement des valeurs de seuil minimales ou maximales
réglables par commutateur rotatif, le relais de sortie correspondant répond.
Pour compenser les bréves variations de charges, il est possible de régler
une temporisation de réponse tv de 0 & 10 s. Des DEL indiquent I'état de
commutation des relais de sortie correspondants.

Vos avantages

* Entretien préventif

e Pour une meilleure productivité

e | ocalisation de défauts rapide

* Précis et fiable

» Détection de surcharge, avec avertissement si souhaité

« Egalement utilisable pour la détection de sous-charge

* Simples réglage des valeurs de seuil et diagnostique
d’erreur sur I'appareil

* Peu colteux et peu encombrant

Propriétés
e Selon EN 60255-1
* Mesure de la puissance active
e Sortie relais
e MK 9397N: 1 contact INV
MH 9397: 1 INV pour pour surcharge et pré-alarme
e Temporisation a I'appel
* Principe du courant de repos
* En option principe du courant de travail
* En option avec blocs de raccordement enfichables
pour un remplacement rapide de I'appareil
- Avec bornes a vis
- Avec bornes a ressort
e MK9397N: Largeur utile 22,5 mm
MH 9397:  Largeur utile 45,0 mm

Diagramme de fonctionnement
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Utilisations

Les contréleurs de charge moteur sont adaptés a la d'surveillance
d'entrainements industriels électriques soumis a des charges moteurs
variables et a la surveillance du fonctionnement de récepteurs électriques.
Par exemple, les appareils détectent rapidement les signes d’usure et les
erreurs sur les machines et les outils.

Il est alors possible d’entreprendre les mesures d’entretien préventif avant
que la machine ne tombe en panne.

Fonction

Les contréleurs de charge surveillent la consomation de puissance active
des récepteurs électriques.

En raison du principe de mesure monophasé, on suppose une charge
symétrique de I'ensemble des 3 phases, comme c’est normalement le
cas pour les récepteurs motorisés. Le seuil de réponse est réglable par
des commutateurs rotatifs et la sélection de plage par des commutateurs
rotatifs a position fixe.

Le MH 9397 dispose de 2 seuils de réponse (par ex. pour les avertissements).

Toutes les caractéristiques données dans cette notice correspondent a I'édition en cours. Nous nous
réservons le droit de procéder a tout moment aux améliorations ou modifications techniques nécessaires.
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Schémas

Réglage de I'appareil

A 2 curseurs pour P,

" A r2 Curseur 1: Réglage fin
rom ik ilefeli—y =S K [Lii 2 ) N — . Curseur2: 8 plages réglable:
: 1 . 11 21 : 1...2kW
! M ! 2..3kW
B i !
| 12 114 [, 12 114 22 124 1 :

i I I 7 .. 8kW
c—eqt 12| 1] o= b= — {1112 |14 21|22 24| pr=e—- -
M10140 2 curseurs pour P,
Curseur 3: Réglage fin
Curseur 4: 8 plages réglable:
M10139 0..1KkW
1...2kW
MK 9397N MH 9397 2. 3KW
Bornes de raccordement 7 ...8 kW
Repérage des bornes Description du Signal
A1/ A2 Tension auxiliaire Curseurt,: 0..10s
K / L1/ Conducteur (courant en phase L1) Exemple de réglage Valeur d'appel: 5,2 kW
L1/L2/L3 Tension de mesure i .
Réglage fin
11/12/14 Contacts relais 1 (Curseur supérieur): 0,2 kW
21/22/24 Contacts relais 2 o1/ 03
(seuil a MH 9397) \ .
- P
1711 N07
Remarques complémentaires
. o . | ) . Sélection de la plage
Lappareil peut aussi étre utilisé dans un réseau monophasé. Les fiches (Curseur inférieur): 5.6 kW
L2 / L3 doivent alors étre pontées. Lappareil commute également en cas
de puissance réactive lorsque les seuils de réponse réglés sont atteints. 02N 3
Une surcharge dans la plage d’intensités est indiquée par un clignotement \\
rapide des DEL. I‘ kW
8N 5

Raccordement

La connexion de l'appareil doit étre conforme avec le schéma de
raccordement.
Lesbornesietksontprévuespourl'alimentationducourantdeL1. Encasde
courants plus importants, prévoir l'installation d'un transformateur de
courant.

Affichages

La LED signale I'état du produit.

DEL vert, UN: Tension auxilaire

DEL vert, P1: Clignotante: Pendant temporisation
Allumage fixe: Relais 1 surcharge

(MH 9397)

DEL vert, P2: Clignotante: Pendant temporisation
Allumage fixe: Relais 2 surcharge

Une surcharge dans le circuit courant est signalée par le clignotement.
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Caractéristiques techniques

Tension auxiliaire A1/ A2

Tension auxiliaire U,
MK 9397N:

MH 9397:

Fréquence nominal:
Plage de fréquences:
Consommation:
Sous DC 24V:

Sous AC 230V:

DC24V (0,9...1,1xU,)
AC 230V (0,8..1,1xU,)
50/ 60 Hz

45 ... 400 Hz

50 mA
15 mA

Entrée de mesure de tension L1/L2/L3

Tension nominale U
Plage de mesure:

3 AC 400V
3AC12...400V

Pour les variantes sans tension auxiliaire, 'appareil est alimenté par
'entrée de mesure. La plage de tension de la tension de mesure
correspond alors a la plage de tension auxiliaire.

Entrée de mesure de tension i/ k

Courant nominale | :
Plage de mesure:
Charge admissible
Pendant:

Temporaire < 10 s:

AC 12 A
AC100mA ... 12 A

16 A
Max. 25 A

Une surcharge dans le circuit courant est signalée par le clignotement

rapide de la LED.

Fréquence nominale:
Plage de fréquences:

50 /60 Hz
45 ...400 Hz

Plages de réglage (a I'echelle de valeur absolue)

Rel 1:
Plage:
Rel 2:
Plage:
Précision de mesure
a fréquence nominal

Réglage fin
8 plages 0...8 kW
Réglage fin
8 plages 0...8 kW

(En % de la valeur de réglage): £4 %

Hystérésis

(En % de la valeur de réglage):

Temporisation a I'appel t :
Shuntage au démarrage:

<5%
0 ... 10 s réglable
500 ms fixe

Circuit de sortie (Rel1: 11/12/14; Rel2: 21/22/24)

Garnissage en contacts
MK 9397N:
MH 9397:

Courant thermique | :
Pouvoir de coupure
en AC 15:

Contact NO:

Contact NF:

En DC 13:

Longévité électrique

par 3 A, AC 230V cos ¢ = 1:

Cadence admissible:
Tenue aux courts-circuits
calibre max. de fusible:
Longévité mécanique:

1 contact INV pour P1
1 contact INV pour P1 et
1 contact INV pour P2

2x4A

3A/AC230V IEC/EN 60947-5-1
1A/AC230V IEC/EN 60947-5-1
1A/DC24V IEC/EN 60947-5-1

2 x 10° manoeuvres
1800 manoeuvres / h

4AgG/gL IEC/EN 60947-5-1

30 x 10° manoeuvres

Caractéristiques techniques

Caractéristiques générales

Type nominal de service:
Plage de température:
Opération:

Stockage:

Altitude:

Distances dans l'air

et lignes de fuite

Tension de choc assignée /
Degré de contamination:
Catégorie de surtension:
EMV

Décharge électrostatique (ESD): 8 kV (dans I'air)

Rayonnement HF
80 MHz ... 2,7 GHz:
Tensions transitoires:

Service permanent

-20...+60°C
-20..+70°C
<2000 m

4kv/2
i

IEC 60664-1

IEC/EN 61000-4-2

10V/m
2 kV

IEC/EN 61000-4-3
IEC/EN 61000-4-4

Tension de tenue aux chocs (Surge)

entre

cébles d'alimentation:

Entre cable et terre:

HF induite par conducteurs:
Antiparasitage:

Degré de protection:
Boitier:
Bornes:
Boitier:

Résistance aux vibrations:

Résistance climatique:
Raccordements
Bornes a vis

(fixes):

Dénudage des conducteurs
ou longueur des embouts:
Blocs de bornes

avec bornes a vis
Sections max. raccordables:

Dénudage des conducteurs
ou longueur des embouts:
Blocs de bornes

avec bornes a ressorts
Sections max. raccordables:

Section raccordable min.:
Dénudage des conducteurs
ou longueur des embouts:
Fixation des conducteurs:

Couple au serrage:
Fixation instantanée:
Poids net:

Dimensions

1kV IEC/EN 61000-4-5
2kV IEC/EN 61000-4-5
10V IEC/EN 61000-4-6

Seuil classe A *) EN 55011
*) Lappareil est congu pour |'utilisation
dans des conditions industrielles (classe A,
EN 55011).

Lors du branchement du réseau basse
tension (classe B-EN 55011) il peut y avoir
des parasites radio. Les dispositions
nécessaires doivent étre prises

IP 40 IEC/EN 60529

IP 20 IEC/EN 60529

Thermoplastique a comportement VO

apres UL Subj. 94

Amplitude 0,35 mm

Frequence10 ... 55 Hz, IEC/EN 60068-2-6

20/060/ 04 IEC/EN 60068-1
DIN 46228-1/-2/-3/-4

1 x 4 mm? massif ou

1 x 2,5 mm?2 multibrins avec embout
et collerette plastique ou

2 x 1,5 mm? multibrins avec embout
et collerette plastique o

2 x 2,5 mm? massif

8 mm

1 x 2,5 mm2massif ou
1 x 2,5 mm?2 multibrins avec embout
et collerette plastique ou

8 mm

1 x 4 mm? massif ou

1 x 2,5 mm?2 multibrins avec embout
et collerette plastique ou

0,5 mm?

12 05mm

Vis de serrage cruciformes imperdables
M4; bornes en caisson avec protection
du conducteur ou bornes a ressorts

0,8 Nm

Rail IEC/EN 60715
360g

Largeur x hauteur x prof.:
MK 9397N:
MH 9397:

225x90 x99 mm
45 x 90 x 99 mm
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Variantes

MK 9397N.11/010 3 AC 24
Référence:

e Tension de mesure:

e Courant de mesure:

* Tension auxiliaire U,

e Temporisation a l'appel:

e Sortie:

e Largeur utile:

..400V AC12A DC24V 10s

0062043

3AC24..400V

AC 12 A

DC 24V
A10s

1 contact INV
22,5 mm

MH 9397.12/010 3 AC24..400V AC12A AC230V 10s

Référence:

¢ Tension de mesure:
Courant de mesure:
Tension auxiliaire U,;:
Temporisation a I'appel:
Sortie:

e Largeur utile:

0062046

3AC24..400V

AC 12 A
AC 230V
A10s

1 contact INV (Rel1)
et 1 W contact INV (Rel2)

45 mm

Exemple de commande

MK9397N .11 __ /010 3AC24..400V AC12A DC24V 10s
| |

Temporisation a I'appel—I

Tension auxiliaire U,
Courant de mesure U,,
Tension de mesure
Type de bornes:

Fixes avec bornes a vis
PC (plug in cageclamp):
Débrochables avec
bornes ressorts

PS (plug in screw):
Débrochables avec
bornes a vis
Garnisage en contacts
Type d'appareil

Options de raccordement avec borniers amovibles

Bornes a vis
(PS/plugin screw)

Bornes a ressorts
(PC/plugin cage clamp)

Remarques

Démontage des borniers ammovibles (connecteur)

A WON =

place appropriée

. Mise hors tension de I'appareil
. Enfoncer un tourne-vis dans la fente entre la face avant et le bornier

. Tourner le tourne-vis pour libérer le bornier

. Tenir compte du fait que les borniers ne doivent étre montés qu’a leur

Exemples de raccordement
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Note:

Avec l'utilisation de transformateurs externes, les valeurs de réponse
du module sont augmentées du facteur de transfert statique (i) du

transformateur.

Exemple: valeur de réponse = valeur de réglage (P1/P2) x U

E. Dold & S6hne GmbH & Co. KG ¢ D-78120 Furtwangen « BregstraBe 18 * Téléphone +49 7723 654-0 * Fax +49 7723 654356

dold-relays @dold.com * www.dold.com
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